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1 Allgemeines

Der Drive Assistant wurde entwickelt, um das Driften in
Modellautos zu unterstitzen. Der Grad der Unterstutzung
kann stufenlos eingestellt werden.

Es ist moglich, alle Regelparameter den personlichen
Winschen anzupassen. Die kompletten Einstellungen
sind auf dem PC/Handy abspeicherbar und somit auf
andere Kreisel Ubertragbar.

Es ist allerdings nicht unbedingt notwendig, den PC oder
das Handy zu nutzen. Der Drive Assistant kommt
vorkonfiguriert mit Standardwerten, die eine direkte
Nutzung erlauben. Lediglich der Einlernvorgang mittels
Taster muss zwingend durchgefuhrt werden.

Bis der Einlernvorgang durchgefuhrt wurde, leitet der
Kreisel die Eingangssignale direkt an den Servoausgang
weiter. Der Drive Assistant kann also im Modell eingebaut
und angeschlossen werden und erst spater, wenn das
Einfahren des Autos abgeschlossen ist, eingelernt
werden.

Zur Sicherung der Konfiguration ist das Programm Drive
Manager unverzichtbar.
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2 Anschlussbelegung

Der Kreisel beherrscht bis zu vier Signaleingange und
zwei Servoausgange. Der Signaleingang wird Uber einen
Kabelbaum hergestellt. Der 4. Eingang (Empfindlichkeit/
Gain) ist optional, ebenso wie in den meisten
Konfigurationen der Gaseingang.

SETUP

Gas
Lenkung
Lenkung

Regler oder
Gasservo
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3 Einbaulage

Der Drive Assistant ist in beliebiger Einbaulage im Modell
verwendbar. Es ist allerdings wichtig, dass das Gerat
gerade bezuglich der Achsen des Modells eingebaut
wird.

Vibrationen koénnen die Regelungsqualitdat negativ
beeinflussen, versuchen Sie also den Kreisel moglichst
an schwingungsfreien Stellen zu verbauen. Bei
schwierigen Einbauverhaltnissen konnen Sie mit
verschiedenen doppelseitigen Klebestreifen
experimentieren. Es sollte mindestens 1 mm
Schaumstoffschicht vorhanden sein.

4 Einlernvorgang

4.1 Allgemeines

Der Einlernvorgang liest die Servo-Endpositionen und die
Mittenposition ein. Auch die Laufrichtung wird erkannt.
Wahrend des Einlernvorgangs wird das Eingangssignal
der Lenkung 1:1 weitergeleitet.

Zwischen den Einlernschritten kann der Endanschlag am
Sender eingestellt werden.

Der Einlernvorgang muss wiederholt werden, wenn die
Endanschlage geandert werden sollen.

Der Einlernvorgang kann beliebig oft durchgefuhrt
werden, es werden auller den Einlerndaten keine
Einstellungen verandert.
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4.2 Einlernschritte

Starten Sie den Drive Assistant. Um den Einlernvorgang
zu starten, muss die grine LED dauerhaft an sein oder
muss grun blinken (noch keine Einlerndaten vorhanden).

1.

Bringen Sie die Lenkung am Sender auf
Mittenposition.

Driicken Sie den Taster am Drive Assistant flur
zwei Sekunden.

Die LED leuchtet nun weil}. O

Bringen Sie die Lenkung auf den linken
Endausschlag. Wenn das Modell noch nicht
eingerichtet ist, konnen Sie nun am Sender die
Servorichtung umkehren und den Endanschlag
anpassen. Drucken Sie den Taster, wenn Sie auf
den rechten Endausschlag gesteuert haben.

Die LED leuchtet nun blau. ()

Bringen Sie die Lenkung auf den rechten
Endausschlag und driicken Sie den Taster.

Die LED leuchtet nun lila. ()
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8. Drehen Sie nun das Modell nach rechts, bis die
LED weiB blinkt

OO0

9. Der Einlernvorgang ist nun beendet. Die LED geht
nach kurzer Zeit auf grin, der Drive Assistant ist
nun einsatzbereit.

5 Kreisel-Einstellung im Betrieb

5.1 Kreiseleingang

Uber den Eingang ,Kreisel“ werden der Betriebsmodus
des Kreisels und auch die Empfindlichkeit eingestellt.

Es kann zwischen ,Kreisel aus®, Phase 1 und Phase 2
umgeschaltet werden.

Im Mittenbereich (1500us) gibt es eine Zone, in der der
Kreisel deaktiviert ist. Daruber und darunter wird
zwischen Phase 1 und Phase 2 umgeschaltet. Zu den
Servo-Endpositionen hin wird die Empfindlichkeit immer
hdher.

Wollen Sie die Empfindlichkeit festlegen, kdnnen Sie das
Uber den Servo-Endausschlag am Sender einstellen.
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Der Mode 1 ist im Standard mit einer Dampfungsfunktion

belegt.
Der Mode 2 enthalt eine optimierte Dampfungsfunktion

mit integriertem Headinghold-Anteil

max 1000

LED blau Profil 1

min 1420

LEDgrin @ Kreisel aus

min 1580

LED lila Profil 2

max 2000
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5.2 Empfindlichkeit

Die Empfindlichkeit kann zur schnelleren Einstellung
(oder Feinanpassung an die Strecke) zusatzlich Uber den
Empfindlichkeitseingang verandert werden.

Bei Impulslangen unter 1500us wird die Empfindlichkeit
reduziert, Uber 1500us wird die Empfindlichkeit erhoht.
Die Benutzung des Empfindlichkeits-Eingangs ist
optional und muf} pro Kreiselmode aktiviert werden.

5.3 Trimmungen

Wenn der Kreisel deaktiviert ist (LED leuchtet grun),
kénnen die Trimmung und auch die Endanschlage justiert
werden. Die Endanschlage werden in diesem Modus
nicht auf die eingelernten Endausschlage begrenzt.

Die Trimmung, also die Mittenposition der Lenkung, wird
automatisch  beim  Systemstart eingelesen. Bei
Systemstart mul3 die Lenkung also in die Neutrallage
gebracht werden.

Es gibt eine zusatzliche Moglichkeit der Trimm-
Ubernahme: Beim Umschalten des Kreisels von
deaktiviert in eine beliebige Kreiselphase. Dieses Feature
muss gesondert aktiviert werden.
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6 LED Leuchtcodes

Hier werden die Leuchtcodes beschrieben, die im
normalen Betrieb auftreten kdnnen. Beim Einlernvorgang
kommen weitere LED-Codes zum Einsatz.

@ @ @ Kreisel deaktiviert, es wurde noch kein
Einlernvorgang durchgeflhrt

o Kreisel deaktiviert
() Kreisel Mode 1 aktiv
() Kreisel Mode 2 aktiv

@ @ @ Kreisel nicht betriebsbereit

Mdgliche Ursachen fir den Status ,Kreisel nicht
betriebsbereit® sind fehlerhafter Signaleingang oder
Sensorfehler/Sensor Kalibrierungsfehler.
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7 Verbindung mit Bluetooth

7.1 Allgemeines

Der Drive Assistant enthalt ein integriertes Bluetooth LE
Funkmodul. Uber dieses Modul ist es mdglich, per PC
oder Andoid-Handy Einstellungen vorzunehmen und
Statusdaten abzufragen.

Der BT Geratename und das Passwort sind per Windows
Launcher einstellbar (nur wenn die Verbindung per USB-
Kabel hergestellt wird).

Standardpin: 000000
Standardname: DAssistant

= Drive Assistant Drive Assistant 1.5.0 x

CQoT®ANNR2 g <

Bluetooth konfigurieren

unkmodul Version:  HMSoft V704

eeeeeeeee

Bluetooth’
4.0

Low Energy
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7.2 Android

P
l'l

Android

5+

Installieren Sie die Drive Assistant Applikation aus dem
Playstore und fuhren Sie beim ersten Start eine
Onlineaktualisierung aus.
Nun ist der mobile Launcher bereit zur Benutzung.
Bluetooth-Gerate werden automatisch gefunden und
angezeigt. Zusatzlich ist eine Verbindung per USB, BT
2.0 und WiFi moglich.
Bei Druck auf den Anzeigename wird eine Verbindung

hergestellt.

Gerételiste:
@ Drive Assistant WiFi
1921684210

—
—
—
LISSISIEVIT
Gerét Drive Assistant
Seriennummer F0 00 0003
Software Version 150

Software Datum 22.04.2019, 05:33

{3 Systemkonfiguration

#1 Kreisel Profil 1

§2 Kreisel Profil 2

@ status

TR ASSSTETT
Kreisel Profil 1 J
Empfindlichkeit 0

Empfindlichkeits-Anpassung per RC-Kanal
Deaktiviert 5

Wendigkeit 100

Direktanteil partiell weiterleiten

NIP-Mode X
Kreiselausblendung 100
Stoppverhalten 3

Proportional-Anteil

Empfindlichkeit 30
Integral-Anteil

Empfindlichkeit 100

Integratorgrosse 0
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Die Drive Assistant Applikation bietet die selbe
Funktionalitat wie die Windows-Anwendung.

= VO RIVES =

LISS/SET
Geratestatus Geratestatus
Wendigkeit
Sensortemperatur 34° Sensortemperatur 34°
Mit Wendigkeit kann die Reaktion auf Betriebszeit 00h00m13s Betriebszeit 00h04m57s
Steuereingaben verandert werden Bewiebszustand
Betriebsbereit Einlernvorgang aktiv
Kreiselprofil
= = i Aktives Profil Profil 2
[ o Empfindiichkeit / \
- - - Lenkung 119
Standard: 100 Empféngereingénge
mg‘x“’:“f’"”""zss Setze Standard Lenkung S o
. Gas I 1507 i i Auf
Kreisel Profil ) 1977
Empfindlichkeit S 1550
oK Abbrechi " « X
disid = Nachster Einlernschritt
Servoausgabe
Servo Lenkung I 1511
Servo Gas I 1507 X Einlernvorgang beenden

Auch die Visualisierung des Geratestatus und der
Einlernfunktion ist verfugbar.

Die Kreiselprofile kénnen wie bei der Windows-
Anwendung per Drag & Drop kopiert werden. Per langem
Tastendruck kann die Zurlcksetzung 2zu einem
Werksprofil erfolgen.
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7.3 Windows

HE Windows

mE 7810

Der Windows Launcher unterstiitzt ebenfalls neben der
Verbindungsmadglichkeit per USB-Kabel die Verbindung
per Bluetooth und Wifi.

Der PC bendtigt ein BTLE (Bluetooth 4.0 — Low Energy)
Funkmodul. Es muss Windows 10 benutzt werden, sonst
steht nur die USB-Verbindung zur Verfligung.
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8 Werksreset durchfuhren

Durch einen Werksreset ist es moglich, den Kreisel auf
Auslieferungszustand zurlickzusetzen. Dies kann durch
den Taster am Gerat oder per Launcher durchgefuhrt
werden.

Es werden alle Einstellungen geloscht!

Moglichkeiten, den Werksreset durchzufihren:

* per Taster: Taster am Drive Assistant gedruckt
halten und Gerat mit Strom versorgen. Nach 5
Sekunden blinkt die LED wei3. Nun den Strom
vom Gerat trennen.

* per Launcher: im Windows Launcher (nicht unter
Android verfugbar) im Menu links oben auf
~Werkseinstellungen wiederherstellen“ driicken.
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9 Regelung

Die Regelung beim Drive Assistant bietet sehr viele
Maoglichkeiten zur Einstellung. Zwei Kreiselmodes stehen
zur Verfugung. Diese konnen beliebig parametriert
werden.

= Drive Assistant Drive Assistant 1.5.0

OO0 & A 3

m Lenkung Kreisel Profil 2 LN

Gas-Kontrolle

omo
—
moo
Ino

Empfindlichkeit per Sender Deaktiviert -

Empfindlichkeit 0 0:

Kreiselausblendung — 120]%
Wendigkeit —:] 100 %
Stoppverhalten () 3[s

Direktanteil partiell

NIP-Mode (O
Proportional

Empfindlichkeit -] 30/
Integral i.

Empfindlichkeit -} 30 :
IntegratorgroBe ﬂj 300005

Dynamische IntegratorgréBe Cb
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9.1 Empfindlichkeit per Sender

Es ist moglich, die Empfindlichkeit zusatzlich zum
Kreiselkanal Uber den Empfindlichkeitskanal einzustellen.
Dies muss pro Kreiselmode aktiviert werden. Dabei ist es
madglich, den Wirkbereich vorzugeben (von +/-10 bis +/-
100).

9.2 Empfindlichkeit

Die Empfindlichkeit kann per Sender bis ungefahr 140
eingestellt werden. Falls dieser Bereich nicht ausreichen
sollte, kann eine Grundempfindlichkeit eingestellt
werden, die dann zur Empfindlichkeit vom Sender
hinzuaddiert wird.

9.3 Wendigkeit

Hier kann die Agilitat des Modells fein eingestellt werden.
Diese Einstellung wirkt wie eine Art Dual Rate.

9.4 Direktanteil partiell

Der Direktanteil ist der Steueranteil der Regelung, der
das Eingangssignal teilweise oder partiell weiterleitet.
Aktiviert man diese Funktion, wird der Direktanteil
angezeigt und kann eingestellt werden.

Wenn Direktanteil partiell aktiv ist, ist direkte Trimmung
per Sender nicht mehr moglich, es wird dann als
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Mittensignal die Einstellung bei Lenkservo-Mittenposition
genutzt. Mochte man das Modell trimmen, muss man
dies per PC/Handy machen.

9.5 Direktanteil

Es ist moglich, den Direktanteil zugunsten der Reglung,
zum Beispiel fur hartes Headinghold, zu reduzieren.

9.6 NIP-Mode

Der NIP-Mode andert intern die Verarbeitung der
Eingangssignale und der Regelung. Ist der NIP-Mode
aktiv, ist es maoglich, beliebig die Trimmung zu nutzen,
ohne diese neue Trimmung als Mittenposition zu
ubernehmen.

9.7 Kreiselausblendung

Die Kreiselausblendung arbeitet in Abhangigkeit zum
Lenkausschlag. Die Kreiselwirkung wird bei Betatigung
der Lenkung immer mehr ausgeblendet. Die Starke der
Ausblendung kann stufenlos eingestellt werden.

Ist die Kreiselausblendung Uber 100% eingestellt, wird
die komplette Deaktivierung des Kreisels vor Erreichen
des Lenk-Endausschlags erreicht.
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9.8 Stoppverhalten

Abrupte Steuereingaben, zum Beispiel beim
Zuruckkehren in die Mittenposition nach einem starken
Lenkausschlag, kann zu Schwingungen in der Regelung
fuhren.

Durch die Einstellung koénnen die Steuereingaben
geglattet und dadurch Schwingungen verhindert werden.
Bei zu groRen Werten kann die Lenkung schwammig
werden.
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9.9 Proportional (P-Anteil)

Der P-Anteil der Regelung ist ein schnell auf
Regelabweichungen reagierender Anteil der PID-
Regelung. Es handelt sich um einen Faktor des
erkannten Regelfehlers (Abweichung zwischen Ist- und
Sollwert). Der Hauptanteil der Regelung erfolgt Gber den
P-Anteil.

9.9.1 Empfindlichkeit

Ist der P-Anteil zu niedrig eingestellt, kann das
Steuergeflhl zu ,weich” sein. Auch das Einrasten auf den
Achsen wirkt in diesem Fall sehr weich und langsam.
Wird der P-Anteil hingegen zu hoch eingestellt, kommt es
zu einem schnellen Schwingen auf der entsprechenden
Achse. Beim Einrasten kommt es auch zu einem
Nachschwingen.
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9.10 Integral (I-Anteil)

Beim [-Anteil handelt es sich um den sogenannten
,2Headinghold’-Anteil. Hier werden die Regelfehler
aufaddiert und zur Gegenregelung benutzt. Es handelt
sich um das ,Gedachtnis” der Regelung: Wird ein Modell
bei Verwendung von I|-Anteilen aus der Richtung gedreht,
kehrt das Modell selbststandig in die Ursprungslage
zuruck. Bei P- und D-Faktoren wird aktiv gegen ein
Ausbrechen des Modells geregelt. Wenn das Modell sich
aber trotzdem aus der Fahrrichtung dreht, bleibt es in der
neuen Lage. Die I-Regelung reagiert relativ langsam.

9.10.1 Empfindlichkeit

Ist der |-Anteil zu niedrig eingestellt, wird die Fahrrichtung
des Modells schlecht gehalten. Wird der I-Anteil zu hoch
eingestellt, kommt es zu einem langsamen Schwingen
der Lenkung. Auch beim Einrasten wird ein unsauberes
Verhalten sichtbar.

9.10.2 Integratorgrofe

Die maximale Integratorgréf3e gibt an, wie viele ,Fehler”
der Regler sich merken kann. Wenn das Modell von der
gewunschten Fahrrichtung abgetrieben wird, gibt dieser
Wert an, wie weit das Modell durch den Regler wieder
zuruck in die ursprungliche Fahrrichtung zurtickgedreht
werden kann.
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Ein groRer Integrator sorgt fur eine sehr stabile
Regelung, da sehr viele Fehlereinflisse erkannt und
ausgeregelt werden konnen.

Ist der Integrator zu klein gewahlt, hat der |-Regler kaum
einen Einfluss auf das Regelergebnis. Die Fahrrichtung
kann also unter Umstanden nicht gehalten werden.

9.10.3 Dynamische Integratorgrof3e

Die IntegratorgroRe passt sich dynamisch in Bezug auf
die gewahlte Empfindlichkeit an. Bei 0 Empfindlichkeit
geht die GroRRe des Integrators auch auf 0 zurick.

Dies l6st automatisch eine Entleerung des Integrators
aus.

9.10.4 Riicklauf

In der |-Regelung handelt es sich beim Rulcklauf um
einen automatischen Rucklauf der Lenkung in die
Neutrallage. GroRe Werte flihren zu einem schnellen
Rucklauf, ist das Abklingen auf O gestellt, erfolgt kein
Rucklauf, der Kreisel ist nun im Headinghold-Modus.
Durch den Abklingen-Parameter kann also stufenlos der
Headinghold-Effekt eingestellt werden. Hartes
Headinghold sorgt flr eine extrem stabile Lageregelung.
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9.10.5 Geberabhangiger Rucklauf

Der geberabhangige Rucklauf ermdglicht in Abhangigkeit
der jeweiligen aktuellen Geberstellung, den Rucklauf zu
erhdhen. So kann bei Geber in Neutralstellung in ein
volles Headinghold und bei Geberausschlag zunehmend
in den Dampfungsmode gewechselt werden.

Diese Funktion kann helfen, Regelungs-Schwingungen
zu unterdrucken.

9.10.6 Riicklauf Verz6gerung

Der geberabhangige Rucklauf arbeitet mit einer
einstellbaren Verzogerung.

Grolke Werte sorgen fir eine kurze Verzégerung und
reduzieren die Wirkung der Funktion.

Zu kleine Werte flihren dazu, dass die Regelung zu lange
in ihrer Headinghold-Funktion beeintrachtigt wird.
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9.11 Differential (D-Anteil)

Der D-Anteil reagiert darauf, wie stark in der letzten
Korrektur gegengeregelt wurde. Der D-Faktor dient also
der Beschleunigung der Regelung. Bitte verwenden Sie
den D-Anteil sehr vorsichtig. Erhdhen Sie in kleinen
Schritten von 0 ausgehend die D-Empfindlichkeit. Ein zu
hoher D-Anteil fuhrt schnell zum Schwingen des Modells.

9.11.1 Empfindlichkeit

Wird der D-Anteil zu hoch eingestellt, kommt es zu einem
schnellen Schwingen auf der Lenkung, beim Einrasten
zu einem Nachschwingen.
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10 Gas-Kontrolle

Es ist moglich, den Gaskanal im Betrieb zu beeinflussen.
Die Einstellungen werden in den Kreiselphasen unter
Gas-Kontrolle vorgenommen.

10.1 Beschleunigung limitieren

Zu starkes Beschleunigen wird das Modell u.U.
unkontrollierbar machen und aus der Spur drehen. Um
dies zu verhindern kann die Beschleunigung limitiert
werden.

Beschleunigungen werden verlangsamt, Bremsaktionen
werden direkt ausgefihrt. Grolle Werte flhren zu
grolierer moglicher Beschleunigung.

10.2 Gas reduzieren in Kurve

In  Kurvenfahrten kann abhangig vom Lenkungs-
Geberausschlag der Gaskanal reduziert werden.

Dies erleichtert die Kurvenfahrt, die Einstellung wird in
Prozent vorgenommen
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11Softwareerweiterungen

Neben den reinen Kreiselfunktionen flr die Optimierung
des Fahrverhaltens bietet der Drive Assistant einige
Zusatzfunktionen, die mit zusatzlichen Drive Modulen
genutzt werden konnen. Dazu sind im Drive Assistant
Einstellungen vorgesehen.

Fur diese Einstellungen ist der MenUpunkt
Erweiterungen, in der Symbolzeile an vierter Stelle,
zustandig.

Das Zusatzmodul Drive Sensor fur den MenUpunkt
Antrieb Drehzahl liefert Drehzahl- und Drehrichtung.
Damit wird eine drehzahlgesteuerte Empfindlichkeits-
anpassung ermdglicht und die Sensorwirkrichtung bei
Ruckwartsfahrt ,gedreht. Mit der Rulckwartsfahrt-
Erkennung kdnnen auch Lichteffekte gesteuert werden.

Die Antriebsakku Spannungsuberwachung ist mit
dem Zusatzmodul Drive lllumination mit der Belegung
des entsprechenden PINs am EXT-Port des lllumination
Moduls oder dem Drive Sensor nutzbar. Bei
Spannungsalarm ist eine Drehzahlreduzierung (skaliert)
maoglich.
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= Drive Manager Drive Assistant 1.8.0 X

Qo H ®AM20 ¢ =

Erweiterungen
Antrieb Drehzahl
Motor Polanzahl —j 12/%
Maximaldrehzahl Vorwarts 0PPS |5 | Ubernehmen
Maximaldrehzahl Rickwirts 0PPS |, | Ubenehmen
Ruckwartsfahrt erkennen far Regelung
Antriebsak . &
Spannungsiberwachung O
Gasreduktion —O 50% o
Antriebsakku Zellenanzahl —O 2S5ty
Spannungsalarmschwelle pro Zelle 360V
Ausléseverzégerung 0,0sec |,
Logische Schalter
Bei Kreiselprofilumschaltung
Maximale Anzahl Schaltzustande 3/,
Funktion bei Zuriickschalten Auf Stufe 0 springen -
Schalter Aktivierung
Aktivierung Schalter 1 Ab Logikschalter Stufe 1 -
Aktivierung Schalter 2 Ab Logikschalter Stufe 2 -
Aktivierung Schalter 3 Deaktiviert -
Aktivierung Schalter 4 Deaktiviert -

Logische Schalter werden in Zusammenarbeit mit dem
schon erwdhnten lllumination Modul fir viele
Beleuchtungszwecke genutzt.

Seite 28/31



Drive Assistant Anleitung

11.1 Logische Schalter fiir Drive
lllumination

Zur vorbildgetreuen Beleuchtung kann an den Drive
Assistant ein Drive lllumination Modul angeschlossen
werden. Das ist ein Beleuchtungsmodul, mit dem
zahlreiche Lichtfunktionen frei konfiguriert werden
kénnen. Jeder LED kdnnen bis zu vier kombinierbare
Funktionen zugewiesen werden.

Das Modul gibt es in zwei Versionen. Das Maxi kann bis
zu zwolf LEDs, das Mini nur bis zu sechs LEDs steuern.
An beide Versionen sind zudem bis zu 150 digitale LEDs
programmierbar.

Ausgeldst werden die maximal vier Schaltstufen Gber den
Sender per Kombination aus Ruderausschlag (Lenkung)
und Modus-Umschaltung der Kreiselfunktion.

Alle Einstellungen erfolgen per Drive Manager im
Beleuchtungsmodul. Eine ausflhrliche Beschreibung
aller machbaren Funktionen wird mit dem Illumination
Modul zur Verfigung gestellt.
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12 Datensicherung

Es ist sinnvoll, vor Anderungen oder Erweiterungen der
Einstellungen die bisherige Konfiguration auf dem PC zu
sichern, um im Falle von Irrtimern in den neuen
Einstellungen die vorherige Konfiguration wieder in das
Modul laden zu kénnen. Der Drive Manager bietet hierzu
links oben ein aufklappbares Menu. Sicherungsdateien
konnen naturlich auch fur den Datenaustausch per EMail
mit anderen Usern genutzt werden.

= Drive Manager 1S Drive Illumination 1.5.0 X

Gerit

] 7o |
Gerat neu starten =4 u
AUF Werkseinstellungen zuriicksetzen
Verbindung trennen X
Datensicherung ormation
EinstEllingenimportiersn Geritetyp:  Drive Illumination 1.0 ORIVE
Einstellungen exportisren ' Seriennummer: 00 00 00 07 HimInarIon
b o Software: 150, 26032020
i il Gerstename:  Drive Assistant
Geriteinformationen
Drive Manager Info prmation Statusinformation von Drive Assistant
Diive ManagerHeeriden & i @ Kreiselprofil  Kreisel deaktiviert
& [ ) (@) @ Schalter 1 aus
Schalter 2 aus
Spannung Schalter 3 aus
- P Schalter 4 aus
Fahrtakku: 0,00V RC Signaleingénge
Lenkung 0
Gaseingang 0
Kreiselprofi o
Empfindlichkeit 0
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13 Firmwareupdate

Spatestens wenn |hr Computer sich bei einer
Onlinesitzung ein Update geholt hat, sollten Sie ein
Firmwareupdate |hres Moduls in Erwagung ziehen.

Firmwareupdates werden angeboten, um Softwarebugs
zu beheben und natlurlich auch, um neue oder
verbesserte Einstelloptionen und erweiterte Funktionen
Zu bieten.

= Drive Manager Drive llumination 1.5.0 X

O 0B :Nkm o

Firmwareupdate

Firmware aktualisieren

150 26032020  Mehr Effekte Installieren
140 13032020 Digital LED Prefile, Biltzlicht und DA Status
1.3.0 03032020 Digital LED Unterstitzung

1.2.0 05112012  Blinklicht und Abgassimu lation

Zum Aktualisieren klicken Sie auf das Update-Symbol
und dann auf die neueste Firmwareversion. Der Drive
Manager fuhrt sodann vorab vollautomatisch eine
Datensicherung lhrer aktuellen Konfiguration durch und
|ladt die neue Firmware in das angeschlossene Drive
Assistant Modul.
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